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Data/ Technische Daten BGE 6005 A
external/ extern
Master functionality (MPU integrated)/ Masterfunktionalitat (VIPU integriert) yes/ ja
Nominal voltage electronic supply/ Versorgungsspannung Elektronik VDC 9...30
Nominal voltage power supply/ \lersorgungsspannung Leistung VDC 9...60
Current consumption/ Stromaufnahme mA typ. 30 @ 24 V
Peak output current/ Maximaler Ausg A 15
Continuous output current/ 7ul er Dauerausgangsstrom A 5* 5
Digital input/ Digitale Eingange = 3 g
Digital output/ Digitale Ausgange - 1 k5
Analog input/ Analoge Eingange - 1(-10...+10V)
Protection class/ Schutzart P 20
Ambient temperature/ Umgebungstemperatur °C 0..+70
Rel. humidity/ Umgeb! uchtigkeit % PS5
Weight/ Gewicht kg 0.03
* 40°C 32 kHz PWM
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