>> BN 6773

» Digital servo controller for Servo Tube 25 and
38 series, as well as BG 66 dCore, BG 75

and BG 95 dCore with MR encoder
» Supply voltage 85 - 253 VAC
» For stand alone and slave operations
» Safety torque off function (STO)

BG 95 dCore mit MR Geber

» Versorgungsspannung 85 - 253 VAC
» Flr stand alone und slave Betrieb
» Funktion Safety Torque Off (STO)

» Digitaler Servoregler fir die Servo Tube 25 und 38
Baureihe, sowie BG 66 dCore, BG 75 und
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Data/ Technische Daten BN 6773-1/0 BN 6773-CAN BN 6773-EC BN 6773-PN
Nominal voltage power supply/ VAC 230 +/- 10% 230 +/- 10% 230 +/- 10% 230 +/- 10%
Versorgungsspannung Leisung 50...60 Hz 50...60 Hz 50...60 Hz 50...60 Hz
Nominal DC-bus voltage/
Zwischenkreisspannung Leistung Viole e e o W
Nomial voltage electronic supply/ 3 . ~ 3 .
Versorgungsspannung Elektronik VDC 24 +/- 20% 24 +/- 20% 24 +/- 20% 24 +/- 20% %
Peak output current/ <
Maximaler Ausgangsstrom Apeak 7 i 7 7 @
gogtﬁnuous zzufptft current/ Arms 4 4 4 4
uldssiger Dauerausgangsstrom
Continuous consumption electronic/
Stromaufnahme Elektronik o os os o os
gpe ration modes/ - Stand alone & Slave Slave Slave Slave
etriebsarten
Standard interfaces/ ~ UsB usB usB usB
Standard Schnittstellen CANopen, /0 CANopen EtherCAT Profinet, IO
Motor feedback inputs for
Servo Tube/
Motorenencoder Eingénge fiir - SIN/COS (1Vss)/BISS/TTL | SIN/COS (1Vss)/BISS/TTL | SIN/COS (1Vss)/BISS/TTL | SIN/COS (1Vss)/BISS/TTL
Servo Tube
Motor feedback for BG Motors/
Ve E T es Er RS VS e MR encoder MR encoder MR encoder MR encoder
Digital input/
Digitale Eingange : 8 8 8 8
Digital output/ _
Digitale Ausgénge 4 4 4 4
Efficiency at rated operation/
Wirkungsgrad im Nennbetrieb % 7.2 972 972 972
Dimension (LxWxH)/
Abmessung (LxBxH) mm 70 x 195 x 200 70 x 195 x 200 70 x 195 x 200 70 x 195 x 200
Weight/
Goatt kg 16 16 16 16

Safety indices according to EN ISO 13849/ Sicherheitskennzahlen nach EN ISO 13849 PL = e
Safety indices according to EN 62061/EN 61508/ Sicherheitskennzahlen nach EN 62061/EN 61508 SIL = 3
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[ Preferred series/ Vorzugs!

O Standard product/ Standardprodukt don request/ auf Anfrage See notes page 8/ Hinweise siehe S. 8
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