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>> BGE 5510 dPro CO/IO0 neXOfo Dimensions with plugs in mm/ MaBzeichnung mit Stecker in mm

AMETEK
i
» Compact 4-quadrant controller for control » Kompakter 4-Quadranten Regler zur Ansteue-
of brushless and brushed DC motors up to rung von biirstenlosen und birstenbehafteten b
b
250 W continuous output power Gleichstrommotoren L3 e
» Standard with 2 x RJ45 plugs and terminal » StandardméBig mit 2 x RJ45 Stecker und E
connection for the bus interface Klemmenanschluss fir die Bus-Schnittstelle o
b
» Connection option for addiitional encoder » Anschlussméglichkeit flr zusétzlichen Encoder B
and brake und Bremse E
» Free programmability (C) » Freie Programmierbarkeit (C) x| [@
» Safety function Safe Torque Off on request » Sicherheitsfunktion Safe Torque Off auf Anfrage K
(not allowed with brushed DC motors) (nicht erlaubt mit burstenbehafteten g
» Control via CANopen (CO) or in stand-alone Gleichstrommotoren) o |
operation (I0) via digital and analog inputs » Ansteuerung Uber CANopen (CO) oder im
Stand-alone Betrieb (I0) liber digitale
und analoge Eingénge | |
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Technical Data/ Technische Daten BGE 5510 dPro CO/IO
Nominal voltage electronic supply/ ~
Versorgungsspannung Elektronik vbe 9-30 Tees e nee Encoder 3
Nominal voltage power supply/ v g
Versorgungsspannung Leistung e 955 é
A, 30
Continuous output current/ 10@24VDC o
Zuléssiger Dauerausgangsstrom A 6@48VDC Exémp/e' Slave Mode oye’ Master PLC/
- Beispiel: Slave-Modus Uiber Master-SPS
Continuous consumption electronic/
R O mA ~70
Stromaufnahme Elektronik U
Operation modes/ ~ Slave (CO), UF"’“’
Betriebsarten Stand-alone (I/O) GﬁgD
Standard interfaces/
Standard Schnittstellen 3 GANopen (DSP402) FE
Safety functions/
Sicherheitsfunktion ) B
Safety indicators/ _ EN 61508/62061: SIL 2
Sicher ennzahlen EN SO 13849: PLd
Motor feedback inputs/ _ Hall,
Motorencoder Eingénge Incremental
Digital input/ _ 6 o X2: .
Digitale Eingénge © Signals Electronic
Digital output/ _ 3 3
Digitale Ausgénge
p X4:
Ana/og ]nput (- 10\/[ to +10V)/ . _ 1 Signals Motor
Analogeingang (-10V bis +10V)
Dimension (LxWxH)/
Abmessung (LxBxH) mm 100x35x120
Weight/
Gewicht kg 017
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