»> BN 6783 CANopen EtherCAT

@unkermotoren
AMETEK'

» Digital servo controller for Servo
Tube SL 38 series

» Supply voltage 90 - 528 VAC

» For slave operations

» Digitaler Servoregler flr Servo

Tube SL 38 Baureihe
» Versorgungsspannung 90 - 528 VAC
» Fr slave Betrieb

Dimensions in mm/ MaBzeichnung in mm

» Safety torque off function (STO) » Funktion Safety Torque Off (STO)
» Configuration software » Konfigurations-Software
» Integrated brake resistor » Integrierter Bremswiderstand Connectors/ Stecker Connector description/ Steckerbelegung
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Data/ Technische Daten BN 6783.6659 BN 6783.6656 BN 6783.6657 BN 6783.6658
Nominal voltage power supply/ VAC 3x400...480 +/- 10% 3x400...480 +/- 10% 3x400...480 +/- 10% 3x400...480 +/- 10%
Versorgungsspannung Leitsung 50...60 Hz 50...60 Hz 50...60 Hz 50...60 Hz
Nominal DC-bus voltage/
B SR SR e LSS VDC 560...680 560...680 560...680 560...680
Nominal voltage electronic supply/ . ~ ~ 2
Versorgungsspannung Elektronik VDG 24 +/- 20% 24 +/- 20% 24 +/- 20% 24 +/- 20%
Peak output current/
Maximaler Ausgangsstrom Rt 2 2 22 2
gont‘nuoys Qutggtc rrent/ Arms 8 8 8 8
L °r Dauerat
Continuous consumption electronic/
Stromaufnahme Elektronik R O o o s
Operation modes/ Stand-alone 5
Betriebsarten - Slave Slave Slave Slave 2
Standard interfaces/ _ uss UsB usB usB 38
Standard Schnittstellen CANopen CANopen EtherCAT Profinet I/0
Motor feedback inputs/ _ SIN/COS (1Vss) SIN/COS (1Vss) SIN/COS (1Vss) SIN/COS (1Vss)
Motorenencoder Eingénge BISS BISS BISS BISS
Digital input/
Digitale Eingange : 8 8 8 8
Digital output/
Digitale Ausgange - 4 4 4 4
Efficiency at rated operation/
Wirkungsgrad im Nennbetrieb a D oD D s
Dimension (LxWxH)/
Abmessung (LxBxH) mm 70 x 275 x 200 70 x 275 x 200 70 x 275 x 200 70 x 275 x 200
Weight/
e kg 2.8 2.8 2.8 2.8

Safety indices according to EN ISO 13849/ Sicherheitskennzahlen nach EN ISO 13849 PL = e
Safety indices according to EN 62061/EN 61508/ Sicherheitskennzahlen nach EN 62061/EN 61508 SIL = 3
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