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Nominal voltage/ VDG 12 o4 48 12 o4 48 1= 15
Nennspannung s
Nominal current thermally connected/ insulated'/ ) 0 I 1
Nennstrom thermisch angebunden/ isoliert! A 9.05/6.07 4.72/3.16 2.26/1.54 12.66/7.85 6.62/4.15 3.53/2.20 - 32 _
I 4 2
: ; p = i =
Naminal torque fher gi%%’gﬁfggﬁ nsulatect/ Nm) | 019/042 | 020/043 | 019/042 | 0.32/019 | 033//019 | 0.36/0.20 é Oy i
; i i
il i 1 [ ] = §f 1 i | F -
Nominal speed thermally ffgggfgfﬁ/r nsulated/ pm) | 8710/4350 | 3600/4290 | 3730/4360 | 3160/3760 | 3300/3900 | 8220/3890 ; o R v s -
/\’\ﬁ);mi‘rgstc&gﬁ%/m N 0.46 0.65 0.67 Nem 0.58 1.08 131 BG 45x15 CO/|O, 12V BG 45x30 CO/|O, 12V
Nolloag spoed] rpm) 5450 5320 5360 4520 4590 4550 ) 0 )y
Nominal output power thermally connected/ insulated'/ - 1 o * o
Dauerabgabeleistung thermisch angebunden/ isoliert w 72.7/54.3 757571 7427563 106.9/73.2 1138/78.6 120.2/78.6 - 15
Vaximum X‘b’g’a‘geﬁ’;g‘fg /g w 106.4 115 116.4 147.7 180.7 194.8 o S e
Torque constant/ Nm ¢ £ ! Lo
Dre?\mm nentkonstante AT 0.023 0.048 0.004 0.028 0.056 0113 z im ¢ i ~
IR A 5 1
Zpig’; ;gg fggnzemsmm A 19.90 17.70 8.90 19.80 19.60 13.90 2 [ sac 1
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\Voltage range power/ 0 0 ) [r 0 s M 0 : 02 ;,l " o
Zulassiger Spannungsbereich Leistung vDC 3..58 3..58 3...58 3...58 3..58 3..58 Torgen) Drsiscaraat Pl Torgae Dretmeesent ]
SR — : BG 45x15 CO/IO, 24V BG 45x30 CO/IO, 24V
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%’%@g’; motor! kg 0,49 0,49 0,49 0,63 0,63 0,63 " oy - ") -
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) AE 38 ] Cover IP65/ Verschlussdeckel IP65 [ SG 62
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oo ) ) ) ) o ) . [ Preferred series/ \lorzugsreine || Standard product/ Standardprodukt [] On request/ auf Anfrage See notes page 8/ Hinweise siehe S. 8
You can individually configure your suitable product and download technical data and drawings for the combination at www.dunkermotoren.com/en/configuration./
Unter www.dunkermotoren.de/konfigurator kdnnen Sie Ihr passendes Produkt individuell konfigurieren und technische Daten und Zeichnung fur die Kombination herunterladen.
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